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Hopkinson 曲杆型双向拉伸加载设计探讨* 

赵思晗，郭伟国，王    凡，李馨馨，陈龙洋，李小龙，王瑞丰
（西北工业大学航空学院，陕西 西安 710072）

摘要： 为了实现对材料或结构的双向高应变率同步拉伸加载，基于曲杆中弹性应力波传播理论和 Hopkinson杆原

理，首先在对称的人字形曲杆结构中同时产生和传递两路压缩波，再经过接触转接头反射形成沿拉伸加载杆传播的双

向拉伸波，实现对试样的双向动态拉伸。同时，为理解人字形曲杆几何构形对弹性压缩波传播的影响规律，对该加载

装置进行了动力学分析和 ABAQUS有限元模拟。研究发现，理想方波构形的压缩弹性波经过曲杆传播后，方波的平

台段随着杆弯曲角度的增大出现前高后低的倾斜现象，同时大曲率杆引起的波形失真更严重。为获取常规方波或梯

形波的平台段，也可采用定量优化的锥形撞击杆，产生前低后高的加载波，来抵消曲杆传递中的倾斜失真。最后，为了

验证该加载系统的有效性，搭建了小型人字形曲杆高应变率双向拉伸装置进行试验测试。结果表明，该装置实现了脉

宽约为 54 µs的双向拉伸加载波良好的同步，两路波形起始点时间差可以控制在约 2.5 µs以内，幅值差约 6×10−6。
同时对 2024铝合金试样进行了双向拉伸试验，取得良好的试验效果。
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On a bidirectional bending Hopkinson tension test method

ZHAO Sihan, GUO Weiguo, WANG Fan, LI Xinxin, CHEN Longyang, LI Xiaolong, WANG Ruifeng
（School of Aeronautics, Northwestern Polytechnical University, Xi’an 710072, Shaanxi, China）

Abstract:   In  order  to  achieve  bidirectional  high  strain  rate  dynamic  tension  of  materials  or  structures,  based  on  the  elastic
stress wave propagation theory in bending bars and the principle of the Hopkinson bar, a symmetrical herringbone bending bar

was designed. The designed structure can generate and transmit two compression waves at the same time, and convert them into

two-way tension waves propagating along the tension bar through the contact adapters. In order to understand the influence of

the herringbone bending bar geometric configuration on the propagation of elastic compression waves,  the dynamic analysis

and ABAQUS finite element analysis (FEA) were carried out for the device. The study shows that after the square compression

elastic wave propagates through the bending bar, the platform section of the square wave will incline in high front and low back,

and as the bending angle increases, the slope is larger, and the waveform distortion caused by the large curvature rod is more

serious. In order to realize the platform segment of the square wave or trapezoidal wave, the tapered impact bar is optimized so

that it can be used to generate load waves with low front and high back to offset the tilt distortion in the transmission. In the

end, to verify the feasibility and effect of the bidirectional dynamic tensile loading device based on the bidirectional bending

Hopkinson bar, a small verification device was built. The results show that the device realized bidirectional tension loading for

the pulse width of about 54 µs with good synchronization, the time difference between the starting point of the two waves was

less than 2.5 µs, and the amplitude difference was less than 6×10−6. The bidirectional tensile test was carried out on the 2024

aluminum  alloy  samples,  and  the  good  test  results  were  obtained.  This  confirms  that  the  proposed  method  can  be  used  for

bidirectional dynamic tension and lays the foundation for the expansion of the device to biaxial tensile loading.
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传统单轴 Hopkinson 杆动态加载试验已被广泛用于测试材料的高应变率应力-应变曲线，然而已有

研究表明，材料在多轴加载下往往表现出与单轴状态不同的特性[1-2]。

为了测试材料在准静态复杂加载工况下的力学性能，各类双轴、三轴加载试验技术或装置已经被开

发和使用[3]。Makinde 等[4]、蔡登安等[5] 使用双轴四缸电液伺服动静试验机对材料进行双轴准静态加载；

Boehler 等[6] 使用 4 个双向作用的螺杆驱动活塞进行双轴拉伸压缩加载；Wu 等[7] 开发了一种可改变载荷

比例或 2 个方向的加载位移以实现状态更复杂加载的试验装置。为了实现对材料的高应变率动态多轴

加载，起初在 Hopkinson 杆上采取一些间接的加载手段，试图模拟实际工况下的复杂加载模式。例如：通

过特殊设计的试样或者端面为斜面的杆来实现压剪复合加载[8-9]；或使用刚性套筒对试样周围施加限制

以实现围压试验[10]；也有通过一侧使用扭转杆、另一侧使用压杆，来实现扭转压缩复合加载试验[11]。多

轴动态同步加载需要各轴应力波同步传播至试样，而动态加载脉宽往往为微秒量级，且应力波在金属中

传播非常快，因此，加载同步性成为多轴动态加载的关键性问题。近些年，徐松林等[12] 研制的真三轴静

载混凝土 Hopkinson 试验装置通过 3 个方向施加静载，其中一个方向子弹冲击，以实现真三轴静载应力

状态。电磁 Hopkinson 杆可通过电信号精确控制各项参数[13]，目前已开发的双向电磁 Hopkinson 杆可以

同步产生两路压缩或拉伸脉冲的正弦波，实现对试样的双向同步加载[14]。这种加载的原理是采用一种

锥形铆枪应力波调制器[15] 在拉伸和压缩杆中产生加载脉冲，其加载脉冲的脉宽可约为 800 µs。单轴双

向拉伸加载较传统 Hopkinson 杆，可提高加载应变率和加快试样的应力平衡，也为多轴动态加载提供了

一种可行的方法。

本文中，基于 Hopkinson 压杆原理，考虑到金属杆中弹性应力波传递速度极高（约 5 km/s），借助撞击

杆同时撞击对称的曲杆，在对称的曲杆中同时产生两路相同构形的压缩波，经过曲杆的传播，在紧密接

触的直拉伸杆上反射形成拉伸加载波，最后通过一维直杆传递的两路同步拉伸波对试样进行双向拉伸

加载。为实现两路同步加载，对称双曲杆的构形、材料、几何形状、接触等均相同，理论上两路加载应力

波将完全一致并同步。该方法为多轴加载的实现奠定了基础，即可扩展至二维以实现双轴拉伸加载。

针对曲杆型双向拉伸加载装置中弯曲杆构形对波形传播的影响进行深入分析，最终搭建小型试验装置

并进行测试，验证该方法的可靠性和有效性。 

1    弹性波在曲杆中的传播规律

本文中采用曲杆实现动态双向拉伸，因此了解曲杆中弹性波的传播规律有十分重要的指导意义。

假定曲杆属于弹性小变形，不发生失稳，曲杆的截面几何形状相同。根据弹性应力波在曲杆中的传播理

论，当压缩波在曲杆中传播时，杆截面会出现轴向力、弯矩和剪切力。这 3种力产生的压缩波、剪切波或

弯曲波在曲杆中传播，各自波速不一样，随传播距离延长压缩脉冲会出现失真，实际上可以看成二维应

力波传播问题。Beccu 等[16]、邓庆田等[17] 对压缩弹性波在弯曲杆中的传播及失真问题进行了详细的，其

运动方程一般可以表示为： 
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式中：u、v 分别为杆的纵向和横向位移，R 为曲率半径，S 为截面积，ρ为密度，I 为截面惯性矩，s 为曲线坐

标，t 为时间。当 R→∞时，此方程就变成了一维波动方程和欧拉-伯努利方程，即变为了一维问题。

以下将从曲杆几何构型和侧向约束两方面对弯曲杆中弹性波传播特性的影响进行分析，以分析基

于曲杆型双向拉伸试验装置的可行性并优化设计。 

1.1    曲杆中弹性压缩波的数值计算分析

由于曲杆涉及的动力学方程 (1)难以获得精确的解析解，因此基于 ABAQUS6.14中 Dynamic-Explicit
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分析步，对所建立的模型进行有限元分析（finite element analysis，FEA）。因弯曲杆中压缩波控制方程 (1)
并未考虑杆受外力及约束情况，所以在 FEA 中也未施加边界约束。图 1 所示为一圆截面曲杆，其中曲率

半径 R=400 mm（曲率 κ=2.5 m−1），杆直径 d=5 mm, 弯曲角 α=0°, 30°, 60°, 90°。材料为 6061 铝合金，弹性

模量 E=71 GPa，密度 ρ=2.73 g/cm3，泊松比µ=0.33，网格类型采用 C3D8R。以弯曲圆心为内侧，定义杆的

外表面、中心以及内表面，这 3处的应变分别为 εo、εc、εi。FEA中分别输出同一截面 3个点的应变脉冲信号。

模拟中同时输出了杆截面的轴力 N、剪切力 Q 以及弯矩 M。A、B、C 等 3 点分别对应入射端、弯曲部分

和透射端的中点。为了验证本文数值计算的结果并分析 R/d （即 (κd)−1）对波形的影响，与 Beccu 等[16] 的

研究成果做了对比，建立与之同材料、同几何（κ=2.5 m−1，d=5 mm）的弯曲杆。

同时对典型的弯曲杆进行了试验实测，试验中使用的弯曲杆的材料为钢（E=210 GPa，ρ=7.85 g/cm3），

几何尺寸与数值模拟相同，且 α=90°，入射端和透射端长度均为 L=200 mm。使用长度为 l0=80 mm 加载

杆以 10 m/s 的速度撞击入射端产生压缩波脉冲。在入射端 A 点、透射端 C 点以及弯曲部分 B 点的内外

侧表面分别贴应变片并组成电桥，测量弯曲杆中各部位的应变脉冲信号，即图 1所示的 εo 和 εi 的平均值。 

1.2    曲杆几何构型对弹性波传播的影响

图 2(a) 为入射端和透射端不同弯曲角度时压缩波波形的对比。α=0°对应的曲线代表长直杆中压缩

波的传播，与利用常规 Hopkinson 压杆装置获得的入射压缩方波一致。而随着杆的弯曲，C 处压缩脉冲

波形的加载上升沿更缓，平台段也发生了变形，幅值随着脉冲时程下降，即出现前高后低。不仅如此，随

着角度的不断增大，幅值的下降速率越来越大，即高低趋势更陡。压缩波后紧接着会出现一段拉伸波，

角度越大，拉伸波的幅值也越大。在 α=90°的弯曲杆的压缩波脉冲传播试验中，也发现了同样的现象，如

图 2(b)所示。该试验现象验证了同样条件的 FEA结果。

图 3进一步给出 FEA结果，即曲杆中 A、B、C 等 3处所在截面的轴力、剪切力和弯矩时程图（l0=40 mm，

d=5 mm，R=400 mm，α=90°）。其中 εo、εc、εi 分别与图 1中表示对应，εo 表示外表面应变值，εi 反之。由此

可知，弯矩直接导致了杆截面中应力分布的不均匀。在直杆段（图 1 中 A 和 C 处），第 1 个压缩波传播至

测量点时，整个压缩波脉冲范围内并无明显的弯矩和剪力值。而在弯曲段（图 1 中 B 处）时，压缩波传播

的同时，弯矩和剪力作用该截面。由于杆的弯曲，在压缩波传播中产生了弯矩和剪切力，这不可避免地

带来其他方向的位移，也使得压缩波脉冲发生变化。

为了对弯曲程度有一个定量的认识，定义参数 R/d，即弯曲曲率半径与杆直径的比值。Beccu 等[16]

研究了 d=20 mm，κ=28.57 m−1（即 R=35 mm，R/d=1.75），入射波脉宽 λ=100 µs（即 l0=250 mm）的钢杆中的压

缩波波形。由图 4(a) 可知，这种 R/d 很小的弯曲杆，类似于急剧弯曲，压缩波经过弯曲段后为三角震荡

波，相比入射端信号，其幅值和脉宽均严重失真。在 R/d 足够大时（即 R=400 mm，d=5 mm，R/d=80，如
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图 4(b) 所示），波的失真程度不大，脉宽仍保持在约 30 µs，幅值变化不大。因此，R/d 很小的弯曲杆不能

很好地实现波形传播，更不能将其应用在本文研究的曲杆型双向拉伸 Hopkinson 杆装置中。为了能在弯

曲后仍获得与入射端近似的波形，需采用 R/d 更大的弯曲杆，即相对于杆的截面尺寸，弯曲更缓慢。 

 

(a) FEA results (R=400 mm, d=5 mm, l0=40 mm)
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Fig. 2    Compression wave propagation in bending bars
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Fig. 3    Time-history curves of strain, bending moment, shear force and axial force at different positions
(l0=40 mm, d=5 mm, R=400 mm, α=90°)
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1.3    侧向约束对曲杆传播特性的影响

基于 1.2 节的试验和 FEA 结果可知，波形发生变化的原因主要是弯曲杆中弯矩 M 以及剪切力 Q 的

影响。前文 FEA 并未考虑到约束，而实际在搭建弯曲杆试验装置时，为防止曲杆的自由运动，需要施加

一定的约束。针对此问题，在 R=400 mm，l0=80 mm，d=5 mm 的微型弯曲杆的基础上，考虑实际约束的可

能性，对其进行优化。

若将入射和透射的直杆段与弯曲杆部分间断开，即增加两个撞击界面，使得弯曲杆中的弯矩和剪力

不对直杆造成影响；又若将弯曲部分约束，以弯

曲圆心为原点建立柱坐标系，约束其径向和垂直

方向，使弯曲杆只在切向可移动，也可以实现优

化。综合考虑这两种假设，模拟了如图 5 所示

4 种条件，既考虑了间断又考虑了约束。弯曲杆

透射端获得的波形（内、外侧表面应变平均值，

即 εi 和 εo 平均值）如图 6 所示。图 5(a) 所示为

弯曲杆中压缩波传播的原本情形；图 5(b) 所示为

间断弯曲杆和直杆，界面处相互作用时只有压缩

波传播到了透射直杆；图 5(c) 所示为在条件 1 的

基础上对弯曲段进行约束，有效地降低了波形失

真，但仍存在拉伸波拖尾；图 5(d)所示为在条件 2
的基础上对弯曲段进行约束，与入射波相比，其

失真程度最低。

这些结果为本文双向拉伸 Hopkinson 杆装

置中弯曲杆的设计奠定了一定基础。弯曲杆需

要一定的约束，最完美的约束使其仅可沿切向移

动。由于外约束力的存在，使得弯曲杆中的弯

矩 M 和剪切力 Q 降低，前文讨论的杆内力所引

起的变形不均匀问题就得以解决，使得问题又回

归为沿切向的一维应力波问题。 
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图 4    R/d 对应变波形的影响

Fig. 4    Strain waveforms for the various values of R/d
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图 5    不同的约束条件（L=200 mm, R=400 mm，

l0=80 mm，d=5 mm，α=90º）

Fig. 5    Different constraint conditions (L=200 mm,
R=400 mm, l0=80 mm, d=5 mm, α=90º)

    第 41 卷 赵思晗，等： Hopkinson曲杆型双向拉伸加载设计探讨 第 11 期    

114101-5



2    双向拉伸的试验验证
 

2.1    试验装置及实施方法

根据以上对曲杆中弹性波的传播规律分析，本文提出的曲杆双向动态拉伸原理如图 7 所示，其中

图 7(a) 为双向动态拉伸装置示意图（图中标注波形传播均为内外侧平均应变信号），图 7(b) 为验证装置

实物图。这种设计思路意在通过一对几何构型完全相同的弯曲杆，将一压缩波一分为二，并向相反方向

传播。在具体实施时，气炮发射撞击杆，并撞击加载杆入射端产生压缩波脉冲，在人字形的一对弯曲杆

中传播并分为两路到达弯曲杆和直拉伸杆组合连接处。拉伸直杆与转接头使用螺纹连接，人字形弯曲

杆两端头处压缩波几乎同时传播至转接头并产生拉伸波，这一对拉伸波相向传播至中心试样处，进而实

现对材料的双向同步拉伸加载。在弯曲杆处，每一边各使用 4 个光轴支座和聚四氟乙烯自润滑套环，对

弯曲杆支撑，并施加一定的位移约束。该装置已经申请专利并公开[18]。

很重要的一点是，两根弯曲杆应该被精准地加工为相同几何尺寸。同时，直的拉伸杆以及转接头部

分也应相同，以确保整个双向动态拉伸系统的对称性。这可以有效地保证两路入射压缩脉冲几乎同时

传播到转接头处，进而同步反射出拉伸脉冲，使得两路拉伸波脉冲同步到达中心处并对试样进行加载。

弯曲杆与转接头撞击面应保证杆之间的波阻抗匹配，避免波形拖尾现象，本文中设计的装置保证端面的

截面积相同。 

2.2    数值模拟及试验验证

对本文中构思的曲杆型双向拉伸装置进行数值分析，以初步检验装置的可行性并优化调整加工参
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Fig. 6    Strain waveforms in the bar under different constraint conditions (L=200 mm, R=400 mm, l0=80 mm, d=5 mm, α=90º)
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数。数值模拟中弯曲杆曲率 κ=2.5 m−1（R=400 mm），曲杆横截面为 8 mm 的方形，法兰和拉伸直杆段总长

440 mm，拉伸圆杆直径 9 mm，撞击杆直径 10 mm，长 100 mm，材料为 6061 铝合金。使用 ABAQUS6.14/
Dynamic Explicit模拟计算，使用六面体网格（C3D8R，八节点线性实体单元），网格总数为 284 280个。图 8
所示为 FEA结果（均为杆截面对称两侧平均应变信号），图 8(a)为弯曲杆上的压缩波，图 8(b)为拉伸直杆

上的拉伸加载波。可见，拉伸直杆上产生的拉伸加载波满足了装置的预期设想。

针对搭建的试验装置（如图 7(b) 所示）进行了细致地测试分析。选用的撞击杆直径 10 mm，长

100 mm，材料为 6061 铝合金，入射波脉冲的理论脉宽约为 40 µs。弯曲杆中点采集到的脉冲信号如

图 9(a) 所示，内外侧两个应变片测得应变的平均值曲线，实际脉宽约为 54 µs。由波形可知，由于实际无

法达到理想的约束状态，其弯曲杆上的压缩波仍存在较小的拉伸波拖尾，这与前文的结论接近。而未夹

持试样时拉伸加载杆上信号如图 9(b) 所示，分别为左右两个加载杆（分别为杆 1 和杆 2）上距离试样夹持

处 290 mm 所测得的脉冲信号。由此可见，这一对加载脉冲有着非常好的同步性，这包括了拉伸加载脉

冲的起始点、脉宽以及幅值，起始点时间差小于 2.5 µs，幅值差约 6×10−6 以内。这证明了该方法可以实现

双向同步拉伸加载。

在搭建的曲杆型双向拉伸试验装置上，进一步对 2024 铝合金螺纹试样进行了双向拉伸试验。试样

标距 2.4 mm，直径 1.85 mm，使用 M5 的螺纹与两杆连接。试验时采集到的典型应变脉冲信号（内外侧两

个应变片测得应变的平均值）如图 10(a) 所示。可见，入射波有着较好的同步性，杆 1 和杆 2 上的反射和
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透射的叠加波也基本相同，通过试验证实了本装置可实现材料的双向动态同步拉伸测试。与传统

Hopkinson 杆不同的是，杆上测得的反射和透射是叠加的，即杆 1 上测得杆 1 的反射波和杆 2 的透射波。

由于文献 [19] 对 Hopkinson 杆单轴双向加载以获得材料的应力-应变曲线的方法有详细介绍，鉴于本文

数据处理方法与文献 [19]的方法相同，在此不作进一步描述。

经计算得到真实应力-真实应变曲线和应变率-真实应变曲线，如图 10(b) 所示。试验入射波幅值达

到 3.39×10−4，一次加载的应变约 9%，试样未断，测得 2024 铝合金在约 1 500 s−1 的应变率下拉伸屈服强度

约为 310 MPa。为验证单轴双向拉伸试验的准确性，与单轴单向直接式拉伸 Hopkinson 杆所做结果对比

（直接式拉伸试样标距段长 5 mm，直径 5 mm），如图 10(b) 所示。两种试验方法所得结果吻合较好，证明

单轴双向拉伸试验结果可靠。

通过上述空打曲线以及对试样实际加载试验证实了基于弯曲杆的双向拉伸方法具有可行性，可有

效地对材料进行双向拉伸试验。本文中采用的加载杆屈服强度约为 200 MPa，若取 65% 的屈服载荷为

加载杆的最大安全载荷，即杆中应力不超过 130 MPa，这样根据应力波理论以及杆中应力与撞击杆速度

的关系，可知本文验证装置所能允许的撞击杆最大速度不超过 10 m/s，拉伸加载杆的最大允许载荷可到

2.9 kN。对标距长 2.4 mm 的 2024 铝合金试样实现了单轴双向拉伸试验，加载脉宽约 54 µs，该次试验中

加载杆上最大载荷为 1.9 kN。在此构思的基础上，后续可设计出更大尺寸其他材料的双向拉伸装置，以

实现更高应变率或大尺寸试样的双向拉伸试验。这项工作是对现有 Hopkinson 杆的一种重要补充和发

展，为多轴 Hopkinson杆的建立奠定了基础。 

2.3    多轴动态加载讨论

多轴加载存在着一些问题，仍需要深入讨论和研究。 

2.3.1    轴间同步性问题

多轴动态加载需要加载脉冲的同步，即试样几何中心位移为零。以本研究开展的双向加载为例（如

图 11 所示），假如为理想方波 σ1(t) 和 σ2(t) 向中心试样处加载，即加载同步。若不同步，且时间滞后 Δt，
即 σ2(t+Δt)，试样受力呈现台阶加载，则试样加载的应变率和变形条件有着明显变化，这对应变率敏感材

料的材料性能参数测定带来显著影响。

本文所提出的曲杆双向拉伸加载装置，经试验验证，左右两根拉伸杆中的加载波同步时差小于 2.5 µs，
应变幅值差在 6×10−6 以内。同步性良好的主要原因是，当撞击杆撞击人字形加载头时，人字形的两根对

称曲杆产生的压缩应力脉冲是同步的，加载波从撞击端-曲杆-转换法兰-拉杆均为机械接触传播，即没有

间隙，如果对称的人字形曲杆以及两根对称拉伸加载杆材料几何结构完全一样，理论上两路传播的信号

可实现完全同步传递；如果测试时两路加载信号有时差，可以采用精细的机械加工调整距离消除或减小
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时差，保证轴间应力波传递的一致性。基于两对

单轴双向加载，可以容易构成双轴四向加载，对

实现对材料和结构动态双轴加载奠定基础。 

2.3.2    脉冲构形控制

另外特别强调，加载波的构形与应变率恒

定有关，从曲杆对弹性波的传递规律知，曲率影

响脉冲构形使其失真。若是梯形弹性波，经过曲

杆传播后，梯形平台会出现倾斜，同曲率下随着

弯曲角度增大，倾斜斜率随之增大。这时若还要

保持梯形构形，可以采用类似锥形的撞击杆，产

生倾斜平台的梯形波[20]，经过曲杆传递后失真反

向修正，可实现平台型梯形加载波。另外对于脆

性材料、软材料等所需要的斜波或半正弦加载

波形极容易在本装置实现。 

2.3.3    数据处理

为获得材料双向拉伸的应力应变曲线或裂

纹张开位移等，文献 [19] 已经有详细的描述，可

参考该文献进行。而多轴加载涉及到轴间耦合

问题，需结合具体的测试材料或结构特性深入研

究和讨论。 

3    结　论

提出一种曲杆型双向拉伸 Hopkinson 杆加载方法以实现材料的高应变率双向同步拉伸加载，并对采

用的弯曲杆中弹性波传播问题进行分析研究，主要结论如下：

（1）弯曲杆中压缩波的传播，入射端输入波形若为梯形弹性波，经过曲杆传播后梯形平台会出现前

高后低，导致失真；

（2）弯曲杆侧向约束的施加，使得弯曲杆中的弯矩 M 和剪切力 Q 降低，杆内力所引起变形的不均匀

的问题就得以解决，进而可以改善弯曲杆中压缩波失真问题；

（3）本文中所提出的曲杆双向拉伸装置经试验验证，两路波时间差最大不超过 2.5 µs，幅值差约在 6×10−6

以内，撞击杆理论最高速度为 10 m/s，拉伸加载杆理论最大载荷为 2.9 kN；

（4）对 2024 铝合金进行了单轴双向动态拉伸试验验证，发现该方法可有效实现单轴双向拉伸加载。

参与本文工作的还有本科生封硕、袁昊、张志博，博士研究生袁康博为本文提供了修改意

见，在此表示感谢！

参考文献：

TAYLOR  A  S,  WEISS  M,  HILDITCH  T,  et  al.  Formability  of  cryo-rolled  aluminium  in  uniaxial  and  biaxial  tension  [J].
Materials Science and Engineering: A, 2012, 555: 148–153. DOI: 10.1016/j.msea.2012.06.044.

[1]

NAMAZU T, FUJII M, FUJII H, et al. Thermal annealing effect on elastic-plastic behavior of Al-Si-Cu structural films under
uniaxial and biaxial tension [J]. Journal of Microelectromechanical Systems, 2013, 22(6): 1414–1427. DOI: 10.1109/JMEMS.
2013.2257985.

[2]

HANNON A, TIERNAN P. A review of planar biaxial tensile test systems for sheet metal [J]. Journal of Materials Processing
Technology, 2008, 198(1−3): 1–13. DOI: 10.1016/j.jmatprotec.2007.10.015.

[3]

MAKINDE A, THIBODEAU L, NEALE K W. Development of an apparatus for biaxial testing using cruciform specimens [J].[4]

(a) Synchronous

Bar 1

1 2

t

tt

l
σ1(t)

σ1(t)

σ2(t)

σ2t(t) σ1t(t)

σ1r(t) σ2r(t)σ1r(t)+σ2t(t) σ2r(t)+σ1t(t)

σ2(t)

X
l/2

Bar 2

(b) Asynchronous

tt
σ1r(t) σ1r(t)+σ2t(t+Δt) σ2r(t+Δt) σ2r(t+Δt)+σ1t(t)

σ1(t) σ1t(t)σ2(t)

Bar 1

1 2

t

l σ1(t) σ2(t+Δt)

σ2t(t+Δt)

X

Δt

l/2

Bar 2

 

图 11    双向动态加载同步性问题

Fig. 11    Synchronization of bidirectional dynamic loading

    第 41 卷 赵思晗，等： Hopkinson曲杆型双向拉伸加载设计探讨 第 11 期    

114101-9

http://dx.doi.org/10.1016/j.msea.2012.06.044
http://dx.doi.org/10.1109/JMEMS.2013.2257985
http://dx.doi.org/10.1016/j.jmatprotec.2007.10.015
http://dx.doi.org/10.1016/j.jmatprotec.2007.10.015
http://dx.doi.org/10.1016/j.msea.2012.06.044
http://dx.doi.org/10.1109/JMEMS.2013.2257985
http://dx.doi.org/10.1016/j.jmatprotec.2007.10.015
http://dx.doi.org/10.1016/j.jmatprotec.2007.10.015


Experimental Mechanics, 1992, 32(2): 138–144. DOI: 10.1007/BF02324725.

蔡登安, 周光明, 王新峰, 等. 双向玻纤织物复合材料双轴拉伸载荷下的力学行为 [J]. 材料工程, 2014(5): 73–77; 85. DOI:

10.11868/j.issn.1001-4381.2014.05.013.

CAI  D A,  ZHOU G M,  WANG X F,  et  al.  Mechanical  behavior  of  bidirectional  glass  fiber  fabric  composites  subjected  to

biaxial  tensile  loading  [J].  Journal  of  Materials  Engineering,  2014(5): 73–77; 85.  DOI:  10.11868/j.issn.1001-

4381.2014.05.013.

[5]

BOEHLER J P,  DEMMERLE S,  KOSS S.  A new direct  biaxial  testing machine for  anisotropic  materials  [J]. Experimental

Mechanics, 1994, 34(1): 1–9. DOI: 10.1007/BF02328435.

[6]

WU X D, WAN M, ZHOU X B. Biaxial tensile testing of cruciform specimen under complex loading [J]. Journal of Materials

Processing Technology, 2005, 168(1): 181–183. DOI: 10.1016/j.jmatprotec.2004.11.003.

[7]

RITTEL  D,  LEE  S,  RAVICHANDRAN  G.  A  shear-compression  specimen  for  large  strain  testing  [J].  Experimental

Mechanics, 2002, 42(1): 58–64. DOI: 10.1007/BF02411052.

[8]

HOU B,  ONO A,  ABDENNADHER S,  et  al.  Impact  behavior  of  honeycombs  under  combined  shear-compression:  Part  I:

experiments [J]. International Journal of Solids and Structures, 2011, 48(5): 687–697. DOI: 10.1016/j.ijsolstr.2010.11.005.

[9]

BAILLY P, DELVARE F, VIAL J, et al. Dynamic behavior of an aggregate material at simultaneous high pressure and strain
rate: SHPB triaxial tests [J]. International Journal of Impact Engineering, 2011, 38(2−3): 73–84. DOI: 10.1016/j.ijimpeng.2010.
10.005.

[10]

HUANG H, FENG R. A study of the dynamic tribological response of closed fracture surface pairs by Kolsky-bar compression-
shear experiment [J]. International Journal of Solids and Structures, 2004, 41(11−12): 2821–2835. DOI: 10.1016/j.ijsolstr.2004.
01.005.

[11]

徐松林, 王鹏飞, 单俊芳, 等. 真三轴静载作用下混凝土的动态力学性能研究 [J]. 振动与冲击, 2018, 37(15): 59–67. DOI:

10.13465/j.cnki.jvs.2018.15.008.

XU S L, WANG P F, SHAN J F, et al. Dynamic behavior of concrete under static tri-axial loadings [J]. Journal of Vibration

and Shock, 2018, 37(15): 59–67. DOI: 10.13465/j.cnki.jvs.2018.15.008.

[12]

郭伟国, 赵融, 魏腾飞, 等. 用于 Hopkinson压杆装置的电磁驱动技术 [J]. 实验力学, 2010, 25(6): 682–689.

GUO W G, ZHAO R, WEI T F, et al. Electromagnetic driving technique applied to split Hopkinson pressure bar device [J].

Journal of Experimental Mechanics, 2010, 25(6): 682–689.

[13]

NIE  H  L,  SUO  T,  SHI  X  P,  et  al.  Symmetric  split  Hopkinson  compression  and  tension  tests  using  synchronized
electromagnetic  stress  pulse  generators  [J].  International  Journal  of  Impact  Engineering,  2018,  122: 73–82.  DOI:  10.1016/j.
ijimpeng.2018.08.004.

[14]

曹增强, 佘公藩, 周听清. 应力波在变截面杆中传播的数值分析 [J]. 航空学报, 1998, 19(6): 71–75. DOI: 10.3321/j.issn:
1000-6893.1998.06.013.
CAO  Z  Q,  SHE  G  F,  ZHOU  T  Q.  Numerical  analyses  of  stress  wave  propagation  in  a  variable  section  bar  [J].  Acta
Aeronautica et Astronautica Sinica, 1998, 19(6): 71–75. DOI: 10.3321/j.issn:1000-6893.1998.06.013.

[15]

BECCU R, WU C M, LUNDBERG B. Reflection and transmission of the energy of transient elastic extensional waves in a

bent bar [J]. Journal of Sound and Vibration, 1996, 191(2): 261–272. DOI: 10.1006/jsvi.1996.0120.

[16]

邓庆田, 罗松南. 压电圆柱曲杆中波的传播 [J]. 振动与冲击, 2008, 27(5): 76–78; 94. DOI: 10.3969/j.issn.1000-3835.2008.
05.020.
DENG Q T,  LUO S  N.  Wave  propagation  in  piezoelectric  cylindrical  bent  bars  [J].  Journal  of  Vibration  and  Shock,  2008,
27(5): 76–78; 94. DOI: 10.3969/j.issn.1000-3835.2008.05.020.

[17]

郭伟国, 赵思晗, 高猛, 等. 一种双轴 Hopkinson杆高应变率拉伸装置及测试方法: CN110082204A [P]. 2019-08-02.[18]

聂海亮, 石霄鹏, 陈春杨, 等. 单轴双向加载分离式霍普金森压杆的数据处理方法 [J]. 爆炸与冲击, 2018, 38(3): 517–524.

DOI: 10.11883/bzycj-2017-0361.

NIE H L,  SHI  X P,  CHEN C Y,  et  al.  Data  processing  method  for  bidirectional-load  split  Hopkinson  compression  bar  [J].

Explosion and Shock Waves, 2018, 38(3): 517–524. DOI: 10.11883/bzycj-2017-0361.

[19]

YUAN K  B,  GUO W G,  SU  Y,  et  al.  Study  on  several  key  problems  in  shock  calibration  of  high-g  accelerometers  using
Hopkinson bar [J]. Sensors and Actuators A: Physical, 2017, 258: 1–13. DOI: 10.1016/j.sna.2017.02.017.

[20]

(责任编辑    张凌云)

    第 41 卷 赵思晗，等： Hopkinson曲杆型双向拉伸加载设计探讨 第 11 期    

114101-10

http://dx.doi.org/10.1007/BF02324725
http://dx.doi.org/10.11868/j.issn.1001-4381.2014.05.013
http://dx.doi.org/10.11868/j.issn.1001-4381.2014.05.013
http://dx.doi.org/10.1007/BF02328435
http://dx.doi.org/10.1007/BF02328435
http://dx.doi.org/10.1016/j.jmatprotec.2004.11.003
http://dx.doi.org/10.1016/j.jmatprotec.2004.11.003
http://dx.doi.org/10.1007/BF02411052
http://dx.doi.org/10.1007/BF02411052
http://dx.doi.org/10.1016/j.ijsolstr.2010.11.005
http://dx.doi.org/10.1016/j.ijimpeng.2010.10.005
http://dx.doi.org/10.1016/j.ijsolstr.2004.01.005
http://dx.doi.org/10.13465/j.cnki.jvs.2018.15.008
http://dx.doi.org/10.13465/j.cnki.jvs.2018.15.008
http://dx.doi.org/10.13465/j.cnki.jvs.2018.15.008
http://dx.doi.org/10.1016/j.ijimpeng.2018.08.004
http://dx.doi.org/10.3321/j.issn:1000-6893.1998.06.013
http://dx.doi.org/10.3321/j.issn:1000-6893.1998.06.013
http://dx.doi.org/10.3321/j.issn:1000-6893.1998.06.013
http://dx.doi.org/10.1006/jsvi.1996.0120
http://dx.doi.org/10.3969/j.issn.1000-3835.2008.05.020
http://dx.doi.org/10.3969/j.issn.1000-3835.2008.05.020
http://dx.doi.org/10.11883/bzycj-2017-0361
http://dx.doi.org/10.11883/bzycj-2017-0361
http://dx.doi.org/10.1016/j.sna.2017.02.017
http://dx.doi.org/10.1007/BF02324725
http://dx.doi.org/10.11868/j.issn.1001-4381.2014.05.013
http://dx.doi.org/10.11868/j.issn.1001-4381.2014.05.013
http://dx.doi.org/10.1007/BF02328435
http://dx.doi.org/10.1007/BF02328435
http://dx.doi.org/10.1016/j.jmatprotec.2004.11.003
http://dx.doi.org/10.1016/j.jmatprotec.2004.11.003
http://dx.doi.org/10.1007/BF02411052
http://dx.doi.org/10.1007/BF02411052
http://dx.doi.org/10.1016/j.ijsolstr.2010.11.005
http://dx.doi.org/10.1016/j.ijimpeng.2010.10.005
http://dx.doi.org/10.1016/j.ijsolstr.2004.01.005
http://dx.doi.org/10.13465/j.cnki.jvs.2018.15.008
http://dx.doi.org/10.13465/j.cnki.jvs.2018.15.008
http://dx.doi.org/10.13465/j.cnki.jvs.2018.15.008
http://dx.doi.org/10.1016/j.ijimpeng.2018.08.004
http://dx.doi.org/10.3321/j.issn:1000-6893.1998.06.013
http://dx.doi.org/10.3321/j.issn:1000-6893.1998.06.013
http://dx.doi.org/10.3321/j.issn:1000-6893.1998.06.013
http://dx.doi.org/10.1006/jsvi.1996.0120
http://dx.doi.org/10.3969/j.issn.1000-3835.2008.05.020
http://dx.doi.org/10.3969/j.issn.1000-3835.2008.05.020
http://dx.doi.org/10.11883/bzycj-2017-0361
http://dx.doi.org/10.11883/bzycj-2017-0361
http://dx.doi.org/10.1016/j.sna.2017.02.017

	1 弹性波在曲杆中的传播规律
	1.1 曲杆中弹性压缩波的数值计算分析
	1.2 曲杆几何构型对弹性波传播的影响
	1.3 侧向约束对曲杆传播特性的影响

	2 双向拉伸的试验验证
	2.1 试验装置及实施方法
	2.2 数值模拟及试验验证
	2.3 多轴动态加载讨论
	2.3.1 轴间同步性问题
	2.3.2 脉冲构形控制
	2.3.3 数据处理


	3 结　论

